fﬂ. Grenton

GRENTON ROLLER SHUTTER Z-Wave

RSH-040-Z-02

BEZPRZEWODOWY MODUL STEROWNIKA DO ROLET
DO MONTAZU PODTYNKOWEGO

Bezprzewodowy modut sterownika
do rolet do montazu podtynkowego.
Pozwala na sterowanie dowolnym
napedem zaluzjowym.
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| WLASCIWOSCI

wyposazony w dwa styki sterujace (géra/dot, lewo/prawo)
posiada dwa wejscia 230 V

wejscia s3 w pefni konfigurowalne

niewielkie wymiary - miesci sie w puszce P60 pod osprzetem
zasilany napieciem 230 V

komunikuje sie z innymi urzadzeniami za pomoca sieci mesh
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| INSTALACJA MODULU

Podtgcz modut zgodnie z powyzszym schematem, nastepnie dodaj modut Z-Wave
do kontrolera CLU. By to zrobi¢ nalezy:
1. Wcisnac przycisk ,Link” znajdujacy sie na module CLU
(zielona dioda mruga caty czas w odstepach 200 ms).
2. Wcisnac przycisk znajdujacy sie na dodawanym module Z-Wave.
Poprawne dodanie modutu zostanie zasygnalizowane trzykrotnym mrugnieciem
diody zieloneji czerwonejna CLU. Po fizycznym sparowaniu modutu z CLU wykonaj
konfiguracje systemu.

W tym celu wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Potgcz modut CLU za pomoca gniazda ETHERNET z komputerem, na ktérym
zainstalowany jest program konfiguracyjny GRENTON OBJECT MANAGER

2. Otworzistniejacy lub stwdrz nowy projekt w programie GRENTON OBJECT MANAGER.

3. Uruchom procedure CLU DISCOVERY.

4. Znalezione moduty dodaj do projektu.

PARAMETRY KONFIGURACYJNE

CECHY
NAZWA OPIS
M1 Stan przekaznika M1
M2 Stan przekaznika M2
State Stan wyjscia: 0 - stoi, 1- ruch w gore, 2 - ruch w dot
MaxTime Domysina warto$¢ parametru Time jesli wpisano ,0"
METODY
NAZWA OPIS
Roleta do gory lub Stop, jesli w ruchu.
U Parametr Time to czas przez jaki roleta ma sie otwietrac
p .
- 0 - czas otwierania rowny MaxTime
- num - czas otwierania
Roleta w dét lub Stop, jesli w ruchu
Down Parametr Time to czas przez jaki roleta ma sie ozamykac:

- 0 - czas zamykania réwny MaxTime

- num - czas zamykania

Roleta do gdry lub Stop, jesli poprzednio ruch w dét lub roleta w dof jesli
poprzednio ruch w gére.

Start Parametr Time to czas przez jazdy rolety:

- 0 - czas jazdy rowny MaxTime

- num - czas jazdy

Stop Stop jesli roleta jest w ruchu

Hold Hold z odwracaniem kierunku

HoldUup Hold zawsze w gére

HoldDown Hold zawsze w dot

ZDARZENIA

NAZWA QPIS

OnChange Zdarzenie od zmiany stanu ktoregokolwiek z wyj$¢

OonUp Zdarzenie wywolywane przy zmianie ze stanu zatrzymania do stanu Up
OnDown Zdarzenie wywotywane przy zmianie ze stanu zatrzymania do stanu Down
OnStart Zdarzenie wywotywane przy wywotaniu metody Start

0OnStop Zdarzenie wywotywane przy wywotaniu metody Stop

WEASCIWOSCI WEJSC

CECHY

NAZWA OPIS

Value Zwraca stan wejsciajako O lub 1

Inertion Minimalny odstep w milisekundach, jaki musi ming¢ miedzy nacisnigciami
przycisku, by byto ono zinterpretowane jako nowe nacisniecie

HoldDelay Czas w milisekundach, po jakim po wcisnieciu i przytrzymaniu przycisku
wyzwalane jest zdarzenie OnHold
Odstep cykliczny w milisekundach, po jakim podczas trzymania przycisku

Holdinterval wyzwalane jest zdarzenie OnHold

METODY

NAZWA OPIS

Setlnertion Ustawia warto$¢ Inertion

SetHoldDelay Ustawia wartos¢ HoldDelay

SetHoldInterval Ustawia warto$¢ HoldInterval

ZDARZENIA

NAZWA OPIS

OnChange Wywotywane jedli nastapi zmiana stanu wejscia (niezaleznie od wartosci)

0OnSwitchOn Wywotywane w momencie ustawienia stanu wysokiego na wejsciu

OnSwitchOff Wywotywane w momencie ustawienia stanu niskiego na wejsciu

OnShortPress Wywotywane po nacisnieciu przycisku na okres 500 - 2000 ms

OnLongPress Wywotywane po nacisnigciu przycisku na okres dwoch sekund

OnHold Wywotywane pierwszy raz po uptynieciu czasu HoldDelay a nastepnie
cyklicznie co wartos¢ HoldInterval

0OnClick Wywotywane po naci$nieciu przycisku na czas ponizej 500 ms

I DANE TECHNICZNE

zasilanie AC 230V

$redni pobér pradu 2mA

maks. pobér pradu 3mA

czestotliwosc Z-Wave 868 MHz

uktad stykow 2xNO

waga 35g

wymiary (wys./szer./gt.) 19/45/36 mm

maks. przekréj drutu przytacza <1,5mm?

zakres pracy 0do+40°C
obcigzenie 1800 VA




fﬂ. Grenton

GRENTON ROLLER SHUTTER Z-Wave

RSH-040-Z-02

WIRELESS ROLLER SHUTTER CONTROL MODULE
FOR FLUSH-MOUNT ASSEMBLY

The wireless roller shutter control
module for flush-mount assembly
allows you to control any roller
shutter drive.
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] PROPERTIES

* equipped with two control contacts (up/down, left/right)

*  two230Voutputs

* inputs are fully configurable

* small size-fitsinto a P60 box under the ancillary equipment

* operates with 230 V supply

* communicates with other wireless modules using a mesh network

] WIRING DIAGRAM
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|_MODULE INSTALLATION

Connect the module according to the diagram above, and then add the Z-Wave
module to CLU controller. To do this, follow these steps:

1. Use the Link" button on CLU module (green diode blinks in 200 ms intervals).

2. Use the linking button on Z-Wave module. Correct linking the module will be confirmed
with a triple blinking of the both diodes on CLU. After physical addition of the module start
a configuration.

In order to do so, follow these steps:

1. Connect the CLU module using the ETHERNET port to the computer on which
the GRENTON OBJECT MANAGER configuration program is installed.

Open anew project or create a new one in GRENTON OBJECT MANAGER program.
Run the CLU DISCOVERY procedure.

wn

4. Add found modules to the project

CONFIGURATION PARAMETERS

CHARACTERISTICS
NAME DESCRIPTION
M1 State of M1 relay

M2 State of M2 relay
State Output state: 0 - stopped, 1 - moving up, 2 - moving down
MaxTime Default value for the Time parameter, if "0" was entered
METHODS
NAME DESCRIPTION
Roller Shutter Up or Stop if moving
U Parameter Time;
P -0- output is active for the time specified in MaxTime
- number - output is active for specified time
Roller Shutter Down or Stop if moving.
Parameter Time:
Down - 0- output is active for the time specified in MaxTime
- number - output is active for specified time
Roller Shutter Up if the preceding motion was Down or Roller Shutter Down if
the preceding motion was Up.
Start Parameter Time:
- 0-outputis active for the time specified in MaxTime
- number - output is active for specified time
Stop Stop if moving
Hold Hold with direction change
HoldUp Hold always up
HoldDown Hold always down
EVENTS
NAME DESCRIPTION
OnChange Occurs when changing the state of any of the outputs
OnUp Occurs when changing the Stop state to the Up state
OnDown Occurs when changing the Stop state to the Down state
OnStart Occurs when Start is requested
OnStop Occurs when Stop is requested
INPUT PROPERTIES
CHARACTERISTICS
NAME DESCRIPTION
Value Returnsinput state as 0 or 1
I . Minimum interval in milliseconds which has to pass between presses of
nertion .
abutton so that it is interpreted as a new pressing activity
HoldDelay Time in milliseconds after which, when pressing and holding a button, the
OnHold event occurs
Cyclical interval in milliseconds after which, when pressing and holding a button,
Holdinterval the OnHold event occurs
METHODS
NAME DESCRIPTION
Setlnertion Sets Inertion value
SetHoldDelay Sets HoldDelay value
SetHoldInterval Sets HoldInterval value
EVENTS
NAME DESCRIPTION
OnChange Occurs when a change in the input state takes place (regardless of the value)
0OnSwitchOn Occurs when the high state is set at the input
OnSwitchOff Occurs when the low state is set at the input
OnShortPress Qccurs after pressing the button for 500 - 2000 ms
OnLongPress Qccurs after pressing the button for two seconds
OnHold Occurs for the first time after HoldDelay time passes
and then cyclically every HoldInterval Value
0OnClick Occurs after pressing the button for less than 500 ms

I TECHNICAL SPECIFICATIONS

AC supply 230V
average current input 2mA
max. current input 3mA
Z-Wave frequency 868 MHz
contact 2xNO
weight 35g
(H/W/D) 19/45/36 mm

max. connection wire section <15mm?

i range 0to +40°C

load 1,800 VA




